Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.01.01

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n STasvymagania dotycze wykonania i odbioru robét zgaanych z odtworzeniem
trasy drogowej i jej punktow wysokaowych w ramach inwestyciji:

Budowa drogi gminnej na odcinku od drogi powiatowejnr 1709B do gruntéw wsi Bujaki, gmina
Drohiczyn, powiat Siemiatycze

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reafjzeob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejragjdtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow
wysokasciowych, przeniesienie punktéw poligonowych orakaryanie inwentaryzaciji
powykonawczej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych
W zakres robot pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokovego punktow gtownych osi trasy i
punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie w sposoéb trwaty, ochrona ich prze@dzczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtébwne trasy punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza— wielkoskalowe opracowanie Kkartograficzne, zasyiee aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obieka@@lnogeograficznych oraz elementéw
ewidencji i budynkow, a tale sieci uzbrojenia terenu.

Pozostate okéenia g zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjgnodanymi w
ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakeovykonanych robét oraz za ich zgoéth@ dokumentagj
projektova, ST oraz poleceniamizyniera/Kierownika projektu.

2.  MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotycgce materiatow
Wymagania ogélne dotygze materialdow podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagapide”.
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2.2. Rodzaje materiatow
Materialami stosowanymi do odtworzenia osi tragyunktow wysokéciowych oraz wykonania pomiar¢
powykonawczychzg

stupki betonowe,

pale i paliki drewniane,

rurki i bolce metalowe,

ptytki betonowe z krzsem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

repery metalowe - jako znaki wyseékinwe,

materiaty do prac obliczeniowych i kartograficzmy
quz inne materiaty akceptowe przez Iayniera/Kierownika projektu.
Do utrwalenia punktdw gtdwnych trasy riglestosowa bolce metalowe. Pale drewniane umieszczor
zsiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ichligtatji powinny mie srednice 0,15+0,20 m i diugbl,5+1,7
m. Dc stabilizacji pozostatych punktow nafestosowa paliki drewniane o diugoi okoto 0,30 m isrednicy
0,05+0,08 n

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogdlne dotycgce sprztu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogd

3.2. Sprzet do odtworzenia trasy i punktow wysokdéciowych oraz pomiardw powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wysdkimwych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawcsdgy stosowa
odpowiedni sprg geodezyjn'
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

faty,

tamy stalowe, szpilki,
ub inny sprzt akceptowany przezzyniera/Kierownika projektu.
Do prac obliczeniow- kameralnych naky stosowa sprzit komputerowy.
Sprzt stosowany do odtworzenia traspunktow wysokéciowych oraz pomiarow powykonawczych powinien
gwarantowé uzyskanie wymaganej dokladob przy pracach pomiarowych, jak i przy opracower
«artograficznyct

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotycgce transportu
Wymagania ogoélne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymaganine

4.2.  Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewozi dowolnymisrodkami transport

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagnia dotyczace robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnydwrykonane zgodnie z obawujacymi instrukcjami GUGIK [2+11] .

W oparciu 0 materiaty dostarczone przezyriera/Kierownika projektu, Wykonawca powinien juzevadzt
obliczenia i pomiary geodezyjne niedhe do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéne w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste ggine terenu istotnie iia s od
rzednych okrélonych w dokumentaciji projektowej to powinien pataenic o tym Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca powinien natychmiast poinformévrayniera/Kierownika projektu o wszelkichetdich wykrytych w
wytyczeniu punktow giéwnych trasy i (lub) reper@aczych.

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dia si od
rzednych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien pagdmé o tym Irzyniera/Kierownika projektu.
Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie naoy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kryniera/Kierownika projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punBitgrednie osi trasy muszdy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreSlajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przezymiera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ockravszystkich punktow pomiarowych i ich oznacze czasie trwania
robét.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powirydypoprzedzone uzyskaniem ganka dokumentacii
geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzajatazeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziome;
wysokaciowej) oraz 0 mapie zasadniczej i ewidencji gmmtd

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi gt i punktow wysokdciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trapynktow wysokéciowych (repery robocze) nale
przeprowadzi poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu 0 materialyarte w dokumentacji projektowej — dane do
wytyczenia giéwnych punktéw osi trasy zawieraghiofirogowy.

Jako repery naly wykorzystad istniepce punkty osnowy geodezyjnej, dopuszczaksirzystanie z
innych punktéw stanowcych repery robocze, przy czym ich wyznaczenie pawizosté dokonane
w terenie przez obstggyeodezyja w oparciu o punkty osnowy geodezyjne;.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gtéwngsh trasy w stosunku do podanych w
dokumentaciji wspohginych tych punktow nie powinny przekraé¢Zacm. Rzdne reperéw roboczych
nalezy sprawdza z dokftadnécia do 0,5 cm, stosag niwelacg podwdjra w nawkzaniu do reperéw
panstwowych.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi traspalery wykona w oparciu o dokumentagcprojektows przy wykorzystaniu punktéw
wierzchotkowych z podanymi wspokdnymi naniesionych w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna ki wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrganich w odlegkei zalenej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, teezzadziej rii co 50 m.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne wytyczonejrasytw stosunku do dokumentacji projektowej nie gimg
wigksze nt 5 cm.

Rzedne punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych okrélonych w
dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie riglery¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychlcbar stalowych.
Usunkcie ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowagag \Wykonawca rob6t zapt je odpowiednimi znakami
po obu stronach osi, umieszczonymi poza graoimt.
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55.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzrde krawdzi nasypow i wykopow na powierzct
terenu (okrélenie granicy robdt), zgodnie z dokumentapjojektowa oraz w miejscach wymagajch
uzupelnienia dla poprawego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakcepigsha przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do wyznaczenia kraylzi nasypow i wykopOw nalg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy tgl
stosowa w przypadku nasypéw o wysakbprzekraczape 1 m oraz wykopow gbszych ni 1 m. Odlegtét miedzy
oalikami lub wiechami naty dostosowé&do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasyaivefy Odlegiéc ta cc
najmniej powinna odpowiadladstpowi kolejnych przekrojow poprzeczny

Profilowanie przkrojow poprzecznych musi urdivia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

56. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznacpenktéw granicznych kragzi pasa drogoweg

na tyku z dziatkami gsiadujcymi z pasem drogowym (okfenie granicy robot). Wyznaczenie granic pasa
drogowegopowinno by dokonane przez uprawnionego gepdet porozumieniu z Ratwowym Grodkiem
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficz

Zgodnie z dokunntach projektows projektowany zakres robét zamykag siv granicach terenu
orzewidzianego do zgjia w trakcie realizacji inwestyc

Do wyznaczenia kraylzi pasa drogowego najestosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegianiedzy
oalikami lub wechami naley dostosowado uksztaltowania terenu oraz geometrii trasyauivep

5.7.  Przeniesienie i zabezpieczenie punktéw poligongch i punktow osnowy geodezyjnej

Przed przygpieniem do prowadzenia rob6t drogowych zyale sposob trwaly wyznaczyw terenie lokalizagj
ounktow osnowy geodezyjnej. Lokalizagunktow osnowy geodezyjnej ngleokreli¢ w terenie w oparciu
materiaty uzyskane przez WykonaiRobdt v Powiatowym Grodku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej.

W tym celu punkty te ponny zosta wyznaczone w terenie i 0znaczone w sposéb trialgntualne zniszczenie
ub uszkodzenie punktéw osnowy geodezyjadile wymagato ich odnowienia, co atigi\Wykonawe Robét.

58. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
W pierwszej kolejn&ri nalery pomierzy wznowiory, lub zat@om, osnow geodezyja. Nasgpnie naley wykona
oomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrak@-4 “Pomiary sytuacyjne i wysokgiowe”, mierac wszystkie
slementy tré&ci mapy zasadnicze
Prace obliczeniowe nalewykonywa przy pomocy spetu komputerowego. Whiesienie pomierzongginea map
zasadnicz oraz mag ewidencji gruntéw prowadzonych technikami tradygyji naley wykona metod klasyczia
(kartowanie i krélenie eczne) lub przy pomocy automatowdkeych (plotrow).
Wykonara dokumentagj geodezyjn i kartograficza naley skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcj-3
‘Zasady kompletowania dokumentaciji geodezyjnejtolgeaficznej”, z podziatem r
1) dokumentagjtechniczn przeznaczandla Zamawiaicego,
2) dokumentagjtechnicza przeznaczandla grodka dokumentacii.
Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowpkt2) oraz forra dokumentow nalg uzgodnt z
asrodkiem dokumentac
Dla Zamawiajcego nalgy skompletowanasgpujace materialy:
wtornik mapy zasadniczej uzupetniony danlsgirescia,
kopie wykazdw wspokdnych i wysokéci punktow osnowy poziomej, wysakiipwej oraz wykazy
wNspotrzdnych punktdw granicznyc
kopie protokdtow przekazania znakow geqdgay pod ochrag)
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- kopie opiséw topograficznych,
- kopie szkicow polowych.
- mMag numerycza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odoine

Kontrok jakasci prac pomiarowych zakanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysokovych oraz
wykonaniem pomiarow powykonawczych aglerowadzt wedtug ogolnych zasad okli@nych w instrukcjach i
wytycznych Gltéwnego Uerlu Geodezji i Kartografii lub Gléwnego Geodety Kiig+11].

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie robét pomiarowych powinné pyzeprowadzone wediug ngsijacych zasad:

- @ drogi naley sprawdzéna wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznagboziomie oraz co najmnie
co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéniwelatorem na catej diugm budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@QB\gmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovs rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktdw wysokovych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest: - 1 kamytidrogowe).
Zakres robét zgodnie z projektem drogowym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.QI0Mymagania ogoine”.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokvych w terenie rowninnym nagtije na
podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjriyb protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykorca
przedktada liynierowi/Kierownikowi projektu.

Odbidr robot zwizanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczychepag po przedigeniu skompletowanej
dokumentaciji technicznej zgodnie z pkt. 5.7 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyege podstawy ptatndci
OgodIne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
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Platn@d¢ za kilometr dla rob6t liniowych oraz za hektar aidt liniowych nalgy przyjmowa na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub @kétu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasydzopc
odbiorze skompletowanej dokumentacji geode: (pomiary powykonawcze).

Cena wykonania robét obejmi
sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi tiasnktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenia granic pasa drogowego

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokmvych

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie utahoy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

przeniesienie punktdéw poligonowych,

odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej w wypadikaitszczenia w trakcie prowadzonych robot
wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z namésie zmian na magzasadnicz

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy
1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwyslekia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogodine zasady wykoniayalac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowarkaahentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pazio

Instrukcja techniczna G-2. Wysdkmwa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastysje

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjnesakgciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

9. Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

10 Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

11 Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kaffiogne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z4miejszymi zmianami)

W NOOULUL~WN
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