Specyfikacje Techniczne dla robot drogowych D.04.01.01

D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicziagjvgmagania dotyeze wykonania i odbioru robét zwanych z
wykonaniem koryta z profilowaniem i zegczaniem podia w ramach inwestycji:

Budowa drogi gminnej na odcinku od drogi powiatowejnr 1709B do gruntdw wsi Bujaki, gmina
Drohiczyn, powiat Siemiatycze

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjadace wykonania koryta wraz z profilowaniem i ggggzaniem

podiaza obejmuj (lokalizacja wg dokumentacii projektowe)):

- podtaze pod nawierzchanowej konstrukcji nawierzchni jezdni, poboczylnitcznych, nawierzchgizatok
autobusowych, chodnikow oraz wiotow drég boczimy@rdow - mechanicznie

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podtée - grunt rodzimy lub nasypowyzgy pod nawierzchaido gkbokaici przemarzania.

1.4.2. Koryto element uformowany w korpusie drogowym w ceiatia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostale okéenia podstawoweazgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiaitji

podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakevykonanych robét oraz za ich zgoétha@ dokumentag;
projektow, ST oraz z zaleceniamizmiera/Kierownika projektu.
Ogodlne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagolne™.

2.  MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Wymagania og6lne dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprat do profilowania i zageszczania podtdga
Do wykonania profilowania i zagzczania podi@ naley stosowé
- réwniarki,
spycharki uniwersalne z ukaie ustawionym lemieszem,
drobny spret reczny do profilowaniaecznego, w miejscach gdzie inny gprie mae mie zastosowania,
walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wigkpag;szczanej powierzchni,
ubijaki mechaniczne, piyty wibracyjne do zastos@wanmiejscach trudnodepnych dla wikszego sprtu
lub inny sprat zaakceptowany przezimiera/Kierownika projektu.

4.  TRANSPORT
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Nie wystpuje
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1  Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.IX000 ,Wymagania ogoln

Przed rozpoeziem rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji profek
organizacji i harmonogram robét, unetdiiapce wszystkie warunki w jakictetl wykonywane roboty zarane :
wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zagczaniem pocia

5.2 Warunki przyst gpienia do robét

Wykonawca powinien przygii¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zegczenia podi@ bezpérednio prze
rozpoczciem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzc Wezeniejsze przyapienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzzania podiea, jest maliwe wytacznie za zgagd Inzyniera/Kierownika
projektt, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae odbywé sk ruch
budowlany, niezvazany bezpg&rednio z wykonaiem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3 Wykonanie koryta

Przed rozpoegiem robot naley wyznaczy potazenie koryte

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowan@ka w planie i profilu powinny léyvczeniej przygotowan

Paliki lub szpilki naley ustawid w sposob zaakceptowany przezyiiera/Kierownika projektu. Rozmieszczenie
palikéw lub szpilek powinno unatiwia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w edath nie
wigkszych nt co 10 metrév

Rodzaj spratu, a w szczegoldoi jeco moc naley dostosowado rodzaju gruntu, w ktérym prowadzoneaboty i
do trudndci jego odspojeni

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerak® nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykk
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym sie. Sposéb wykonania powinien¢tsaakceptowany przez
Inspektora Nadzol

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiribgé wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumer
projektowej i ST

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodiie z zasadami oldienymi w pkt 5.4.

5.4 Profilowanie i zageszczanie podtaa

Przed rozpoeziem robét naliey wytyczyé potazenie podiga podlegacego profilowaniu i zagzczaniuSposéb
Mytyczenia powinien unidiwia¢ wyprofilowanie i zagszczenie podia i ukladanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okr@onymi w dokumentacii projektowej, ST lub przezyniera/Kierownika projekiu.

Paliki do kontroli uksztattowania podi w planie i profilu powinny ywczeniej przygotowane, odpowiedr
zamocovane i utrzymywane w czasie robét przez Wykorawc

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyszcialery
usura¢ bioto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoce

Jereli rzedne podiea przed profilowaem nie wymagaj dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, kegr
przyshpieniem do profilowania oczyszczonego pealigego powierzcheinaley dogscic 3+4 przejciami walca
sredniego stalowego, gtadkiego lub w inny sposdkceatowany przez zyniera/Kierownika projektu.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wysija zanzenia poziomu w podiai, to Wykonawca powinie
spulchnt podicze na gibokas¢ zaakceptowanprzez lizyniera/Kierownika projektu, dowté dodatkowy grunt i
zagscic warstve dc uzyskania odpowiedniej wakth wskaznika zagszczenia.

Do profilowania podiga nalgy stosowa sprzt wskazany w p. 3 w zaieoici od szerokéri profilowanegc
podiaza, trudnéci odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany prazyniera/Kierownika projektu.
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Bezparednio po profilowaniu podia naley przysapi¢c do jego dogszczania przez walowanie lubyde phyt

wibracyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscaahdriodosipnych dla walcéw, zachowagj optymala

wilgotnas¢ zagszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierGdan@owstate przy zagzczaniu powinny kéynaprawione

przez Wykonawgw sposéb zaakceptowany przezera/Kierownika projektu.

Zageszczenie podia naley kontrolowa poprzez oznaczanie wgkika zagszczeniadzgodnie z BN-77/8931-12

Wskaniki zag:szczenia §) w przypadku rob6t okllych n/n ST wynosg

- dno koryta pod projektowamawierzchrg jezdni - min. 1,00,

- dno koryta pod projektowane nawierzchnie zjazddwn: 1,00,

- dno koryta pod projektowamawierzchri chodnika - min. 0,97,

Jako zagpcze kryterium oceny wymaganegogsagzenia gruntow, dla ktérych trudne jest pomigzaeskanika

zag:szczenia, naky przyjmowa wartgé wskanika odksztalcenia, ivg zahcznika B do normy PN-S-02205,

réwnego stosunkowi modutdw odksztalcenia Wtdrnegto Bierwotnego £

Wskaznik odksztatcenia, hie powinien by wigkszy ni:

- dlazwiréw, pospdtek i piaskow - 2,2

- dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzéui (pyty, gliny, gliny pylaste, gliny zeite, ity) — 2,0

- dla gruntéw réanoziarmistych Zwiry gliniaste, pospotki gliniaste, pyly piaszceyspiaski gliniaste, gliny
piaszczyste, gliny piaszczyste zaie) — 3,0.

Jezeli grunty rodzime w wykopach miejscach zerowyehspietniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalge dogsci¢ do wymaganych wara Is (lub wskanika odksztalceniag)l
Jeeli wymagane wartoi wsk&nika zagszczenia nie magby¢ oshgnicte przez bezpgeednie zagszczanie
gruntdw rodzimych, to natg przed wbudowaniem kolejnej warstwy konstrukcyajvierzchni dogcic podiaze
badZ dokon& wymiany gruntu ewentualnie ulepézgyunty odpowiednim spoiwem..

Mozliwe do zastosowanidrodki, proponuje Wykonawca i przedstawia do akagptiazynierowi.
Dodatkowo mana sprawdz nosnosé warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych ndgpawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2 zgoni&lz0R205:1998

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ldyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zeranych z profilowaniem i zasgczeniem podia nastpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieazyodiae
przed nadmiemnym zawilgoceniem, na przyktad preekenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podi@ ulegio nadmiernemu zawilgoceniu, to przed paisiiem do
uktadania kolejnej warstwy naie odczeka do czasu jego naturalnego osuszenigeliJeawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe napvaykgna on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine

6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw

Czstotliwas¢ oraz zakres baflai pomiaréw dotycaych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podtza podaje tablica 1.

Tablical. Czstotliwosé badan kontrolnych
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Czestotliwosé badah
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana Maksymalna powierzchnia
dziennej dzialce roboc: przypadajca ra jedno badanie (%)

1. | Szerokéc koryta

Réwnas¢ poprzeczna i podima
Spadki poprzeczne Z czestotliwoscia gwarantujca spetnienie wymagaprzy
Rzedne wysokséciowe odbiorze, okrglonych w pkt. 6.2.
Uksztaltowanie osi w plan

2. | Zagszczenie,
Wilgotnaoséé gruntu 2 300

Wskanik zagszczenia naky sprawdza na kadej dzialce roboczej wedtug E77/8931-12 przynajmniej w 2
punktach wybranych losowo, lecz nie rzadzigjmjednym punkcie na 300

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniaszagera wediug metody Proctora jest niettivee ze wzgtdu na
gruboziarniste uziarnienie materialu tw@ego podige, kontrot zagsszczenia naly oprz€ na metodzie
oznaczenia wskaika odksztatcen..

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naly badé przynajmnie dwukrotnie na kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 300 m

Calasiciowej oceny cech dpnacsci warstwy gruntu w podia naley dokonywé na podstawie pomiaru wtérne
modutu odksztaicenia,.

6.2.2. Zagszczenie podia

Do odbioru podtza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienigk@iynbada wskanika zagszczenia (lub
wskanika odksztalcenia) i wtdrnego modutu odksztatceieonane na podstawi bigej kontroli zagszczeni

Jereli wyniki bada zagiszczenia da mniejsze od ponych w p.5.4 podiee nalety spulchnt i roboty powtorzy
W SposoOb zaakceptowany przez/imerdKierownika projektu.

6.23. Szeroké&’ koryta (profilowanego podia)

Szerokéc koryta i profilowanego podia nalety sprawdzéco najmniej G0 m.

Szeroké¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vecej niz +10
cmi-5cm.

6.2.4. RoOwne&¢é koryta (profilowanego podia)

Nierowndci podiwzne koryta i proflowanego podia naley mierzyé 4-metrowy tata co 20 metrow w kierunku
podiuznym, zgodnie z B-68/8931-04.

Nierbwndici poprzeczne natg mierzy¢ 4-metrovg fata, a na odcinkach poszefidets o diugaci dostosowanej do
szerokeci profilowanego podita, co najmniej ¢50 m.

Nieréwndci nie mog przekracz&2 cm

6.2.5. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne najamierzy za pomogtaty o diugdci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy co najmniej50 m.
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paatpowinny by zgodne z dokumentagprojektovy z toleranci
+0,5%.

6.26. Rzdne wysoksciowe
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Rzdne wysokéciowe naley sprawdzé& w osi jezdni i na jej kragdziach co 20 m, a na odcinkach
krzywoliniowych co 10 m.

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokéciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekraczatl cmi-2 cm.

95 % zmierzonych ezinych nie powinno przekraczdopuszczalnych odchyiekrelonych j.w.

6.2.7. Uksztaltowanie osi w planie

Uksztaltowanie osi koryta i podia naley sprawdzaw punktach rozmieszczonych nie rzadziegoi100 m.
Os w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej @egj niz+ 5 cm.

6.2.8. Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pagookrdlony wedlug BN-77/8931-12 nie powiniencby
mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST.

Wilgotnas¢ w czasie zagzczania naly badé wedlug PN-B-06714-17.

Wilgotnas¢ gruntu podtaa powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangpd -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@QBgmagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego komta pgodica zgodnie z
dokumentag| projektovs i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0G0M@/magania ogolne”.

Odbiér koryta lub podia dokonywany jest na zasadach odbioru robét zaykhj i ulegajcych zakryciu
podanych w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeritgarpjektova, SST | wymaganiami fiyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wggRtdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyee podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatroi podano w ST D.M.00.00.00 ,\WWymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 m koryta lub podiga naleyy przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jakavykonania robét na
podstawie wynikow bada pomiaréw laboratoryjnych.
Cena wykonania robét obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- odspojenie gruntu,

- zaladunek nadmiaru odspojonego grunfatki transportowe i odwiezienie,
- profilowanie dna koryta i podia,

- zagszczenie,
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utrzymanie koryta i podéa,
ewentualne robotysrodki pozwalajce doprowadZi podiaze gruntowe do wymaganych
parametrow nie podlegajodrebnej zaptacie (roboty te miesacsie w cenie obejmugcej
profilowanie i zagszczanie podta)
przeprowadzenie wymaganych pomiardw i lialdéoratoryjnych.

Koryto i podiaze pod nawierzcheichodnika i schodéw terenowych zostanie wykongzsie.

Pozostate roboty zazane z wykonaniem koryta i uksztattowaniem oza mog zosta wykonane mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun

2.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Czamae wilgotnéci.

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r@ain@wierzchni planografem ifat

4. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieaniieezagszczenia gruntu.

5. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ggimia i badania.

6. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie evegBodziat, nazwy o oltenia.

7. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie girégruntdw do celéw drogowych i
lotniskowych.

8. BN-70/8931-05 Oznaczanie wahkiia ndnasci gruntu jako podiza nawierzchni podatnych.

10.2 Inne dokumenty
9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnypbitsztywnych, IBDIM, Warszawa, 1997 r

10. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefzia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiédhiogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr
43, Warszawa dn. 1 maja 1999 r.
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