Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.02.02

D.01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej wymagania dotycge wykonania i odbioru robét
zwiagzanych ze zdriem warstwy humusu w ramach inwestycji:

Budowa drogi gminnej na odcinku od drogi powiatowejnr 1709B do gruntéw wsi Bujaki, gmina
Drohiczyn, powiat Siemiatycze

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokupmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realjzeob6t
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznejya zdecia warstwy humusu w ramach robot

przygotowawczych i obejmaj

- zdjecie warstwy humusu éredniej grubéci 10 cm w miejscach wygbowania dotychczasowych
terenoéw zielonych.

Zebrany, ziemk roslinng nalery zebrd& i odwiez¢ oraz umiéci¢ na hatdzie w celu pdiejszego

wykorzystania na pokrycie terenéw zielonych wasstiemi urodzajnej. W przypadku wygienia

nadmiaru ziemi réinnej przechodzi ona na whastioWykonawcy Robot, ktéry zagospodarujewe

wilasnym zakresie.

W przypadku wysipienia warstwy o innej miszaci niz wymieniona, nalgy ja zebrg dostosowujc

sie do warunkdw lokalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jalkdoh wykonania oraz za zgodid@ dokumentagjprojektova, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdlne wymagania dotygze robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzt do wykonania robot zwigzanych z usun¢gciem humusu
Do wykonywania rob6t zwzanych ze zgfiem warstwy humusu najestosowé
- spycharki,
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réwniarki,

sprzt do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscactgziggrawidtiowe wykonanie
robot spretem zmechanizowanym nie jest diwe.

4.  TRANSPORT

4.1  Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagamiéne”

4.2 Transport materiatow z rozbiorki

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek na pryzrpyzeznaczeniem do
numusowania skarp i terenow zielony
Nadmiar humusu nie by przewaony dowolnym transportem samochodow

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogoblne zasady wykonywania robot

Ogolnezasady wykonywania robét podano w ST D.M.00.008gmagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do akceptacji projerganizacji i harmonogram
robdt uwzgkdniapace warunki w jakich wykonywanedt, roboty zwizane ze zegiem humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dyzdigta z przeznaczeniem do Zpéejszego #ycia do humusowani
Zagospodarowanie humusu powinné bgodne z dokumentagprojektova i wskazaniami lzyniera/Kierownika
orojeki.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spsichey wyptkowych sytuacjach,
ydy zastosowanie maszyn nie jest wystarceajlla prawidtowego wykonania robét (zmienna gitilvaarstwy
numusu lub zdfie humusu na skarpach) rglelodatkowo stoscat reczne wykonanie robét jako uzupetnienie
orac wykonywanych mechanicz

Warstwe humusu nalgy zdja¢ z powierzchni calego pasa robo6t ziemnych oraznychn miejscach okénych
orzez Irzyniera/Kierownika projektu.

Humus nalgy zdja¢ na peta gicbokai¢ jego zalegania oldlena w dokumentaciji projektowej lub wskazgorzez
Inspektora Nadzoru na roboczo, wedtug faktycznisgw svysgpowania. Stan faktycznydivie stanowit podstay
do rozliczenia czynrdoi zwiazanych e zdgciem warstwy humusu.

Zdjgty humus nalgy odwiez¢ na odkiad i skiadowaw regularnych pryzmac

Miejsca skladowania humusu powinny lirzez Wykonawg tak dobrane aby humus byt zabezpieczony |
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazti zag:szczaniem. Nie natg zdejmowa humusu w czasie
ntensywnych opadéw i bezpednio po nich, aby unikth zanieczyszczenia ginlub innym grunten
nieorganicznyn

5.  KONTROLA JAKO $CI ROBOT

5.1 Ogoblne zasady kontroli jakdci robot
Ogdlne zasady kowoli jakasci robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odoine

5.2 Kontrola jako $ci rob6t zwigzanych ze zdg¢ciem humusu
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Sprawdzenie jakoi robét polega na wizualnej ocenie kompléthoasunicia humusu z powierzchni pasa robot
ziemnych, zgodnie z dokumentggjojektove i wskazaniami liyniera/Kierownika projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@QB\Wgmagania ogoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy, robdt zwizanych ze zdgiem warstwy humusu jest 1°fmetr kwadratowy), na podstawie
dokumentaciji projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.000W/magania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien By
dokonany po wykonaniu zgjia warstwy humusu wraz z odwozem w miejsce wskaperez Wykonavec
Robét i z hatdowaniem w pryzmy.

Inzynier/Kierownik projektu oceni wyniki pomiarow pdiezonych przez Wykonawagodnie z niniejsgST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inspektor Nadzetali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je ha wiasny koszt w ustalonymitee.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyere podstawy ptatndci
OgodIne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 m zdigtego humusu nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakaici rob6t.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmujecihumusu na petrafebokas¢ jego zalegania wraz z odwozem w
miejsce wskazane przez WykonawRobot | z hatdowaniem w pryzmy w celuzpi@jszego wykorzystania na
pokrycie terendw zielonych warstivumusu.

Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuie:
» roboty przygotowawcze
* wyznaczenie lokalizacji do zgja humusu
*  przywiezienie maszyn

» zdgcie humusu z hatdowaniem w pryzmy w celu ewentgalngykorzystania do pokrycia humusem
terendw zielonych

» zaladunek nadmiaru humusu i transport na miejscenaggone przez Wykonagcwraz z
uporadkowaniem i rekultywagjmiejsca wywiezienia nadmiaru humusu
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10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy
L PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnenliggnia i badania.
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